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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

NA CZAS PRZEBUDOWY DP 1172Z POLEGAJACEJ NA BUDOWIE
DROGI DLA ROWEROW ORAZ PRZEBUDOWIE PRZYSTANKOW AUTOBUSOWYCH
| ZJAZDOW W M. BUCZEK

Lokalizacja robét: DP 1172Z w m. Buczek

Inwestor: Powiat Biatogardzki
Zarzad Drog Powiatowych w Biatogardzie
ul. Szosa Potczynska 57
78-200 Biatogard

Opracowat: mgr inz. tukasz Daglis

Krzywoptoty, grudzien 2024 r.



OPIS TECHNICZNY

do projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas przebudowy

DP 1172Z polegajacej na budowie drogi dla roweréw oraz przebudowie przystankow

autobusowych i zjazdéw w m. Buczek

Podstawa opracowania.

Plan sytuacyjny w skali 1: 500
Wizja lokalna w terenie

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U. 2023r. poz.
1047 z pézn. zm.).

Rozporzgdzenie Ministréw Infrastruktury Oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatéw drogowych (t.j. Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310 z pbézn. zm.).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(tj. Dz. U. 22019 r. poz. 2311 z pézn. zm.).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 6 lipca 2010 r. w
sprawie kierowania ruchem drogowym (t.j. Dz. U. z 2016 r. poz. 143 z p6zn. zm.).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008 r.
w sprawie wzoru ubioru niektérych oséb uprawnionych do wydawania polecen i
sygnatéw w zakresie kierowania ruchem na drodze (Dz. U. Nr 132, poz. 840).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem (t.j. Dz. U. z 2017 r. poz. 784).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t.j. Dz. U. 2023r. poz. 645 z
pozn. zm.).

Rozporzgdzenie Rady Ministrow z dnia 1 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia
warunkow udzielania zezwoleh na zajecie pasa drogowego (t.j. Dz. U. z 2016 r. poz.
1264).

Ustawa z dnia 14 czerwca 1960r Kodeks postepowania administracyjnego (t.j. Dz. U.
2023r. poz. 775)



1. Lokalizacja i parametry drogi

Roboty zwigzane z przebudowg DP 1172Z polegajgcg na budowie drogi dla rowerow
oraz przebudowie przystankow autobusowych i zjazdow bedg prowadzone w ciggu tej
drogi w m. Buczek.

Parametry odcinka DP 1172Z m. objetego opracowaniem po przebudowie:

- jezdnia: nawierzchnia asfaltowa, szerokosci ok. 5,00 — 5,50 m

- droga dla pieszych: brak

- droga dla roweréw: nawierzchnia z kostki betonowej szer. 2,0 m, prowadzona
jednostronnie — strona lewa / prawa

- natezenie ruchu: srednie

- teren zabudowany

- widocznosé: dobra

- klasa drogi: L (lokalna)

2. Zakres robot:

ustawienie znakow ostrzegawczych, zakazu oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu
- wykonanie wykopow (korytowanie) / nasypow

- wykonanie poszczegdélnych warstw konstrukcyjnych projektowanych nawierzchni
- wykonanie poboczy

- demontaz znakow ostrzegawczych, zakazu oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu

3. Utrudnienia i zagrozenia w ruchu

W trakcie realizacji inwestycji wystgpig nieznaczne utrudnienia dla kierujgcych
pojazdami, poniewaz czes¢ robdét bedzie prowadzona w obrebie jezdni. Aby
zminimalizowa¢ utrudnienia w ruchu roboty bedg prowadzone z podziatem na etapy
(Rysunek nr 2) przedstawione na schematach nr 1-3. W zwigzku z prowadzonymi
robotami szeroko$¢ pasa ruchu przeznczonego do poruszania sie pojazdow bedzie
ograniczona do 4,0 — 5,50 m.

Zagrozenia w ruchu zwigzane z wjazdem pojazdow w obszar robdt zostaty
wyeliminowane poprzez zastosowanie urzgdzen bezpieczehstwa ruchu drogowego.

4. Cel i zakres opracowania

Niniejsze opracowanie obejmuje sposob oznakowania i zabezpieczenia robot podczas
przebudowy DP 1172Z polegajgcej na budowie drogi dla roweréw oraz przebudowie
przystankow autobusowych i zjazdow w m. Buczek w celu stworzenia bezpiecznych



warunkéw ruchu drogowego oraz zabezpieczenia stref roboczych przed osobami
postronnymi oraz pojazdami.

. Opis opracowania

SCHEMAT NR 1

Na krawedzi obszaru robo6t od strony jezdni nalezy ustawic¢ nie rzadziej niz co 10 m
tablice kierujgce U-21a/b (obustronne). Od strony najazdowej nalezy ustawi¢ tablice
prowadzgcg U-3d. Z przeciwnej strony nalezy ustawi¢ zapore drogowg U-20b (zapora
drogowa szeroka).

Na DP 1172Z z obydwu stron obszaru robot w odlegtosci 40 m nalezy ustawi¢ zestaw
znakow:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h

Wszystkie zakazy nalezy odwotaé znakiem B-42 ustawionym 20 m za obszarem robot.
Na DP 1172Z z obydwu stron obszaru rob6t w odlegtosci 50-100 m nalezy ustawic
zestaw znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12b/c — zwezenie jezdni — prawo/lewostronne (w zaleznosci od kierunku ruchu)

SCHEMAT NR 2

Na krawedzi obszaru robo6t od strony jezdni nalezy ustawi¢ nie rzadziej niz co 10 m
tablice kierujgce U-21a/b (obustronne). Od strony najazdowej nalezy ustawi¢ tablice
prowadzgcg U-3d. Z przeciwnej strony nalezy ustawi¢ zapore drogowg U-20b (zapora
drogowa szeroka).

Na DP 1172Z z obydwu stron obszaru robot w odlegtosci 40 m nalezy ustawi¢ zestaw
znakow:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h

Wszystkie zakazy nalezy odwotaé znakiem B-42 ustawionym 20 m za obszarem robot.
Na DP 1172Z z obydwu stron obszaru rob6t w odlegtosci 50-100 m nalezy ustawic
zestaw znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12b/c — zwezenie jezdni — prawo/lewostronne (w zaleznosci od kierunku ruchu)

SCHEMAT NR 3

Na krawedzi obszaru robot od strony jezdni nalezy ustawicC nie rzadziej niz co 10 m
tablice kierujgce U-21a/b (obustronne). Od strony najazdowej nalezy ustawi¢ tablice
prowadzgcg U-3d. Z przeciwnej strony nalezy ustawi¢ zapore drogowg U-20b (zapora
drogowa szeroka). Na krawedzi obszaru robot od strony skrzyzowania z DG 340011Z
nalezy ustawic tablice prowadzgce U-3c/d.

Na DP 1172Z z obydwu stron obszaru robo6t w odlegtosci 40 m nalezy ustawi¢ zestaw
znakow:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h



Na DP 1172Z z obydwu stron obszaru robot w odlegtosci 50-100 m nalezy ustawic
zestaw znakow:
- A-14 —roboty na drodze

- A-12b/c — zwezenie jezdni — prawo/lewostronne (w zaleznosci od kierunku ruchu)
Na DG 340011Z w odlegtosci 40 m od skrzyzowania z DP 1172Z nalezy ustawic

zestaw znakow:

- B-25 — zakaz wyprzedzania

- B-33 — ograniczenie predkosci do 20 km/h

Na DG 340011Z w odlegtosci 10-60 m od skrzyzowania z DP 1172Z nalezy ustawi¢
zestaw znakow:

- A-14 —roboty na drodze

- A-12a — zwezenie jezdni — obustronne

Szczegbétowe umieszczenie oznakowania przedstawiono na planie sytuacyjnym
(Rys. nr 2)

. Zalecenia projektanta.

- Pionowe znaki drogowe zastosowane do oznakowania robét powinny by¢ z grupy
wielkosci S — sSrednie (tréjkatne o boku 900 mm a okrggte o $rednicy 800 mm),
posiada¢ znak bezpieczenstwa ,B” a ich lica powinny by¢é wykonane folii
odblaskowej typu 2,

- Sposob umieszczenia konstrukcji wsporczych znakdéw i urzgdzen na podfozu
powinien gwarantowac ich stabilnos¢ oraz réwnosc¢ w pionie i poziomie,

- Wysokos¢ umieszczenia dolnej krawedzi tarczy znaku lub zestawu znakow od
poziomu terenu powinny wynosi¢ min. 2,0 m w przekroju drogowym a odlegtos¢
umieszczenia bocznej krawedzi tarczy znaku lub zestawu znakédw od krawedzi
jezdniod 0,5 do 2,0 m,

- Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest utrzymywac
Srodki uzyte do zabezpieczenia robét w nalezytym stanie technicznym,

- Jezeli w trakcie robot zaistnieje koniecznos¢ recznego kierowania ruchem, to
czynnos¢ ta musi by¢ wykonywana przez uprawnione osoby zgodnie z zasadami
okreslonymi w aktualnym rozporzgdzeniu Ministerstwa Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 06.07.2010r. (Dz. U. z 2010 r. nr 123, poz. 840). Osoby
przewidziane do kierowania ruchem powinny ukonczy¢ szkolenie organizowane
przez Wojewddzki Osrodek Ruchu Drogowego i powinny by¢é wyposazone w
narzutki ostrzegawcze pomaranczowoczerwone z zottymi pasami z materiatu
odblaskowego co najmniej klasy 2 oraz z odpowiednim nadrukiem koloru czarnego
lub granatowego na plecach i z przodu o tresci: ,KIEROWANIE RUCHEM”
(rozporzadzenie MSWIA z dnia 18.07.2008r. w sprawie wzoru ubioru .../Dz. U. z
2008 r. nr 132, poz. 840/.

- Pracownicy wykonujgcy roboty w pasie drogowym powinni by¢ ubrani w kamizelki
ostrzegawcze (zalecane kombinezony) o barwie pomaranczowej lub Zzéttej i
wyposazone w elementy odblaskowe w postaci paskéw odblaskowych wykonanych
ze srebrnej tkaniny potyskujgcej pod swiatto,



- Wszelkie roboty drogowe zwigzane z koniecznoscig zajecia pasa drogowego mogg
by¢ wykonane wylgcznie na podstawie decyzji zezwalajgcej na jego zajecie na
wniosek inwestora lub podmiotu gospodarczego przez niego upowaznionego,

- Niezaleznie od przedstawionego sposobu oznakowania i zabezpieczenia strefy
robét ich wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw ustawy Prawo
o ruchu drogowym, a takze ogdlnych i szczegdétowych przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach budowlanych,

- Wykonawca powinien zapewni¢ dostep mieszkancom i firmom do wszystkich
posesji zlokalizowanych w obszarze robot, a przed wprowadzeniem organizacji
ruchu poinformowac¢ wszystkie strony o zmianach w dojezdzie do budynkdw i

posesji,

- Zajmowany pas drogowy nalezy oznakowacC i zabezpieczy¢ przy uzyciu znakow
drogowych i urzadzeh zabezpieczajgcych, umieszczanych w nastepujgcej
kolejnosci:

1. Znaki ostrzegawcze
2. Urzadzenia zabezpieczajgce

- Miejsce dostaw materiatbw na budowe nalezy zorganizowa¢ poza jezdnig drogi
powiatowej i gminnej,

Oznakowania powinno byé zgodne z wytycznymi zawartymi w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach /
Dz. U. 03.220 poz. 2181/

7. Termin wprowadzenia zmian w organizacji ruchu drogowego.

Planowany termin rozpoczecia robot — marzec 2025r.
Przewidywany czas trwania rob6t — 60 dni

Ostateczny termin zakonczenia robét — 31 grudzieh 2027r.

Opracowat: tukasz Daglis



